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Lesen Sie alle Sicherheitshinweise, Anweisungen, Bebilderungen und
technischen Daten, mit denen dieses Produkt versehen ist.
Versaumnisse bei der Einhaltung der nachfolgenden Anweisungen
kénnen elektrischen Schlag, Brand und/oder schwere Verletzungen
verursachen.

Bewahren Sie alle Sicherheitshinweise und Anweisungen fur die
Zukunft auf.

|[Einleitung

D+H Service- und Vertriebspartner

Sicherheit im Gebaude entsteht nicht nur durch das Produkt. Sicherheit
entsteht vor allem durch Kompetenz. Alle D+H Service- und Vertrie-
bspartner sind zertifizierte und regelmaRig geschulte RWA-Fachbe-
triebe. Im engen Verbund mit der D+H Mechatronic AG als Hersteller
realisieren sie umfassende Systemldsungen fir RWA und naturliche
Gebaudeluftung. Mit ganzheitlicher Betreuung und durchgangiger Qua-
litatssicherung in allen Phasen des Projekts: von der Beratung, Planung
und Projektierung bis hin zu Installation, Inbetriebnahme, Instandhal-
tung und Service. Somit werden héchste nationale und internationale
Qualitatsstandards zuverlassig erfiillt.

Montage und Inbetriebnahme

Fir die fachgerechte Montage und Inbetriebnahme steht Ihnen das
flachendeckende Netz der D+H Service- und Vertriebspartner zur
Verfugung. Unser Partnersystem garantiert, dass D+H Produkte
ausschlief3lich durch ausgebildete und erfahrene Monteure unter
Beachtung der technischen Richtlinien und Vorschriften installiert wer-
den. Persénliche Ubergabe und die Einweisung der Nutzer inbegriffen.

Wartung und Instandsetzung

Jeder Gebaudebetreiber ist fir die Funktionssicherheit seiner Si-
cherheitseinrichtungen verantwortlich.

Die regelmafige und fachgerechte Wartung sorgt fur die standige
Betriebsbereitschaft Ihrer Anlage. Als RWA-Fachbetriebe sind die D+H
Service- und Vertriebspartner fur die Wartung optimal qualifiziert. Durch
einen Wartungsvertrag kann der Betreiber jederzeit nachweisen, dass
er seiner Verpflichtung nachgekommen ist.

Qualitat mit Garantie

Fir alle D+H RWA-Systeme, die durch einen D+H Service- und Vertrie-
bspartner installiert wurden und regelmalig gewartet werden, erhalten
Sie erweiterte Garantieleistungen. Fragen Sie dazu Ihren D+H Service-
und Vertriebspartner vor Ort.

Immer in lhrer Nahe

Mit unserem Netzwerk von eigenen Niederlassungen und exklusiven
Partnern sind wir weltweit vertreten.

Sie suchen lhren D+H Partner vor Ort?

Besuchen Sie einfach unsere Internetseite:

www.dh-partner.com

[Sicherheitshinweise

Betriebsspannung 400 V AC!

Verletzungsgefahr durch Stromschlag!

» Anschluss darf nur durch eine autorisierte Elektrofachkraft erfolgen
» Kinder von der Steuerung fernhalten

* Nur in trockenen Raumen verwenden

* Nur fur die Innenmontage geeignet

* Nur unveranderte D+H-Originalteile verwenden
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|[BestimmungsgemiRe Verwendung | |Leistungsmerkmale

* Modulare MRA-Steuerung fiir komplexe Steuerungsaufgaben AIIgemein

» Einsetzbar im AdComNet RWA-Bussystem . I

« Linien und Gruppen beliebig kombinierbar . Varlgble Modultechnik fir komplexe St(_euerungsanfor_(_:!erungen

« Komfortfunktionen fiir tagliche Liftung » Flexibler _Systemaufbau durch Tragschienensystem fir alle Module
* Nur fur die Innenmontage geeignet und Erweiterungen

» Verbindung der Versorgung und Kommunikation durch integrierte
Steckverbinder
. — » Nachrustbare Baugruppen bei Gebdudeanderung
| MRA-Funktlonspran|p * Parametrierbare MRA- und Liiftungsfunktionen tGber D+H Software
SCS
» Ein- und Ausgange auf Leitungsbruch und Kurzschluss uberwacht

Folgende Funktionen laufen im Fall der Rauchdetektion und

anschlieBenden Auslosung der MRA simultan ab: « Anschluss von max. 30 Brandmeldern oder 10 MRA-Bedienstellen je
. ) B Uberwachtem Linieneingang

1. Zu- und Abluftwege werden gedffnet. Nach erfolgreicher Riickmel- + AdComNet Bussystem zur nahtlosen Vernetzung der Module inne-

dung werden die Entrauchungsventilatoren eingeschaltet. rhalb der CPS-M und weiteren D+H AdComNet Komponenten

» Flexible Verwendung parametrierbarer, digitaler Ein- und Ausgange
2. Uber temperaturbesténdige Entrauchungsventilatoren wird der
Rauch abgefiihrt. Diese Ventilatoren kdnnen entweder auf dem Dach, 24V
in der Wand der jeweiligen Nutzungseinheiten oder zentral ange-
bracht werden. Bei innenliegenden Raumen wird der Rauch Uber ein
entsprechendes Kanalsystem aus dem Gebaude geleitet. Dabei ist
sicherzustellen, dass der Rauch nicht wieder in angrenzende Nut-
zungseinheiten eintritt. Um diesen unerwiinschten Effekt zu vermeiden,
kénnen innerhalb des Kanalsystems entsprechende Brandschutzklap-
pen eingebaut werden.

« 2x max. 10 A Antriebsstrom je Aktormodul

+ Stabilisierte Ausgangsspannung durch Schaltnetzteil-Technologie

» Kein Signalverlust bei Netzausfall durch integrierte Notstromversor-
gung (72 Stunden)

230V
» Notstromversorgung (72 Stunden)
3. Bodennahe Nachstréméfinungen werden gedfinet, so dass Zuluft mit ~ * Bis zu 45, 230 VAC Antriebe pro Antriebsgruppe anschliebar

der geforderten Stromungsgeschwindigkeit innerhalb der raucharmen (1840VA)
Schicht entsprechend einstromen kann. Sollte eine freie Nachstromu-
ng nicht méglich sein, wird Frischluft maschinell zugefiihrt. Die 400V
Rauchschicht darf nicht zerst6rt werden. + Ventilatoren wahlweise (iber Frequenzumformer, Softstarter oder
direkt ansteuerbar.
Praxistipp: Zur Umsetzung komplexer Entrauchungsszenarien ist eine » Einspeisung Uber Hauptschalter und bei Bedarf mit automatischer
Kombination aus maschineller und natirlicher Zuluft Nachfiihrung moglich. Netzumschaltung
[Wichtige Vorschriften | |Piktogrammerkldrung
VDE 0833 fur Gefahrenmeldeanlagen, VdS 2221, VDE 0100 fur elek-
’ ’ Zentrale O.K.
trische Anlagen, DIN 18232 fir RWA-Anlagen, die Bestimmungen der en rae
ortlichen Feuerwehr und des EVU fiir den Netzanschluss. & Storung
EN 12101-10 Energieversorgung RWA - Alarm

EN 12101-7 Entrauchungskanale

EN 12101-8 Entrauchungsklappen
EN 12101-3 Brandgasventilatoren
EN 12101-1 Rauchschiirzen

[Anwendungsbeispiel
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400V AC / 4
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Rauchmelder 2T/ 6L

CO-, NO-, LPG-Sensoren Fremdansteuerung
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|Ubersicht der Komponenten

Basismodultrager Versorgungsmodultréger Erweiterungsmodultrager
MS-Q1-RR-TS MS-S1-RD-TS MS-S1-DD-TS

Busabschlussmodul
BTM-1-1

Wird an den letzten
Modultrager gesteckt.

Ll

Busverbindung

Verbindung fiir die
Stromversorgung

v Verbindungskabel RJ12 (2x)
F CC-TP/TCSU-1000 (1 m)
‘ CC-TP/TCSU-2000 (2 m)

/ﬁ\i’

Temperaturiiberwachungseinheit

Touchpanel mit Halterung (optional)
TCSU1-RJ12

TP-C1-35-RJ12

RJ12 Buchse

[[4136 CPS-M1-MSE deutsch
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[Steuermodul - CM-BT1-D4-P2
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» Zentrales Steuerelement der Zentrale (Segmentkoppler)

» Je CPS-M wird ein CM Steuerungsmodul benétigt

» Jedes CM Steuerungsmodul kann bis zu 29 weitere
Module (PSM, AM, TMA) verwalten

» AdComNet Schnittstellen zur Realisierung von dezentralen
Anlagen in Verbindung mit anderen AdComNet Zentralen

» 1000 SCS Verkniipfungen und 100 Verbinder méglich

» USB-Schnittstelle zur Parametrierung der Anlage und
der angeschlossenen Antriebe (nur ACB), und fir
Firmwareupdates der Zentrale

* Integrierte LEDs fiir Betrieb (griin), Stérung (gelb),
Alarm (rot) sowie AdComNet Betrieb

+ Statusanzeige fiir alle Module der jeweiligen CPS-M,
sowie Notbedienung der einzelnen Linien und Gruppen
Uber 3,5 TFT Touchpanel (optional)

« 3 frei programmierbare digitale Eingange fur den
Anschluss von Tastern, Schaltern, Fremdansteuerung etc.

« Zwei frei programmierbare potentialfreie Wechslerkon-
takte fir z.B. Stoérung- und Alarmmeldungen

« Integrierter Ereignisspeicher fur Systemanalyse und

Ruckverfolgbarkeit

Anschluss tber abnehmbare Federzugklemmen

Anschlussquerschnitte max. 1,5 mm?2 flexibel

Abmessungen BxHxT: 26x130x125 mm

Montage auf 35 mm Hutschiene in Verbindung mit

Basismodultrager

| |Steuermodul - CM-B-1-D4-P2 |

» Zentrales Steuerelement der Zentrale (Segmentkoppler)

» Je CPS-M wird ein CM Steuerungsmodul benétigt

» Jedes CM Steuerungsmodul kann bis zu 29 weitere
Module (PSM, AM, TMA) verwalten

+ 30 SCS Verkniipfungen und 10 Verbinder moglich

» USB-Schnittstelle zur Parametrierung der Anlage und
der angeschlossenen Antriebe (nur ACB), und fiir
Firmwareupdates der Zentrale

* Integrierte LEDs fiir Betrieb (griin), Stérung (gelb),
Alarm (rot)

» Statusanzeige fiir alle Module der jeweiligen CPS-M,
sowie Notbedienung der einzelnen Linien und Gruppen
Uber 3,5 TFT Touchpanel (optional)

« 3 frei programmierbare digitale Eingange fir den
Anschluss von Tastern, Schaltern, Fremdansteuerung etc.

« Zwei frei programmierbare potentialfreie Wechslerkon-
takte fir z.B. Stérung- und Alarmmeldungen

« Integrierter Ereignisspeicher fur Systemanalyse und

Ruckverfolgbarkeit

Anschluss lber abnehmbare Federzugklemmen

Anschlussquerschnitte max. 1,5 mm? flexibel

Abmessungen BxHxT: 26x130x125 mm

Montage auf 35 mm Hutschiene in Verbindung mit

Basismodultrager

[Versorgungsmodul - PSM-1-24-040

| |Auslésemodul - TMA-1-D4-D12

» Energieversorgung des Zentralensystems

* Max. 40 A Laststrom je Versorgungsmodul je nach
Netzteil

* Wird mehr als 40 A Laststrom benétigt, kann ein wei-
teres PSM (inkl. Versorgungsmodultrager) eingesetzt
werden.

» Das PSM versorgt jeweils die rechts von ihm einge-
setzten Aktor- und Auslésemodule

« Automatische Umschaltung zwischen Netz- und

Akkuversorgung bei Netzausfall

Max. Akkukapazitat 26 Ah (Akku Typ 6)

72 Stunden Notversorgungszeit

Integrierter Tiefentladeschutz

temperaturgefiihrte Ladespannung mit externem

Temeratursensor

* Integrierte LED fur Stérung (gelb)

» zwei Anschlisse fir notstromversorgte und nicht
notstromversorgte Peripherie

* Anschluss tber abnehmbare Federzugklemmen

» Anschlussquerschnitte max. 2,5 mm? Flexibel bzw. fir
Versorgung und Akku 6 mm? flexibel

* Abmessungen BxHXT: 26x130x125 mm

* Montage auf 35 mm Hutschiene in Verbindung mit
Basismodultrager oder bei mehr als einem Netzteil mit
Versorgungsmodultrager

* Modul zum Anschluss von Ausldseperipherie

* 2 unabhangige Linien (jeweils RM und RT) zum
Anschluss von jeweils max. 10 RWA-Tastern und 30
Brandmeldern (es durfen nur von D+H zugelassene
Melder verwendet werden)

* Leitungsuberwachung erfolgt tiber das Endmodul EM-L01

+ Die Linien kénnen mit der SCS Software auch als frei

programmierbare digitale Ein und Ausgange konfiguriert

werden

Integrierte LEDs fur Stérung (gelb) und Alarm (rot)

Anschluss iber abnehmbare Federzugklemmen

Anschlussquerschnitte max. 1,5 mm? flexibel

Abmessungen BxHxT: 26x130x125 mm

Montage auf 35 mm Hutschiene in Verbindung mit

Erweiterungsmodultrager

|Aktormodul - AM-1-2-10-24-D6-D2

* Modul zum Anschluss von 24 V DC Aktoren

+ 2 unabhangige Gruppen zum Anschluss von Antrieben
mit einem Gesamtstrom von jeweils max. 10 A

+ Die Leitungstiberwachung auf Drahtbruch und
Kurzschluss erfolgt Giber das Endmodul EM-47K

+ Jede Gruppe ist elektronisch gegen Uberlast abgesichert

* 4 frei programmierbare digitale Eingange (z.B. Liftungs-
taster)

* 2 frei programmierbare digitale Ausgéange (z.B. Nicht-Zu-
Meldung)

2 integrierte ACB-Schnittstellen zum Auslesen und
Konfigurieren der angeschlossenenen ACB-Antriebe

» Verwendbar mit 24 V DC Polwechselantrieben, ACB
Antrieben, Federriicklaufmotoren und Haftmagneten

« Virtuelle Gruppen in Verbindung mit ACB-Antrieben
mdglich

+ Luftungszeit und Offnungsweite fiir tagliche Liiftung

einstellbar

Integrierte LEDs fir Stérung (gelb) und Alarm (rot)

Anschluss Uber abnehmbare Federzugklemmen

Anschlussquerschnitte max. 2,5 mm? flexibel

Abmessungen BxHXT: 26x130x125 mm

Montage auf 35 mm Hutschiene in Verbindung mit

Erweiterungsmodultrager

| [Aktormodul - AM-B-1-2-10-24-D4-D2

* Modul zum Anschluss von 24 V DC Aktoren

» 2 unabhangige Gruppen zum Anschluss von Antrieben
mit einem Gesamtstrom von jeweils max. 10 A

+ Die Leitungstiberwachung auf Drahtbruch und
Kurzschluss erfolgt Giber das Endmodul EM-47K

+ Jede Gruppe ist elektronisch gegen Uberlast abgesichert

4 frei programmierbare digitale Eingénge (z.B. Liftungs-
taster)

2 frei programmierbare digitale Ausgange (z.B. Nicht-Zu-

Meldung)

Verwendbar mit 24 V DC Polwechselantrieben

Integrierte LEDs fur Stérung (gelb) und Alarm (rot)

Anschluss tber abnehmbare Federzugklemmen

Anschlussquerschnitte max. 2,5 mm? flexibel

Abmessungen BxHxT: 26x130x125 mm

Montage auf 35 mm Hutschiene in Verbindung mit

Erweiterungsmodultrager
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| Aktormodul - AM-1-1-08-230-D4-D2

| |Bistabiles Relaismodul - BRM-1-COC-0006 |

Modul zum Anschluss von 230 V AC Aktoren

1 Gruppe zum Anschluss von Antrieben mit einem
Gesamtstrom von max. 8 A (1840 VA)

Max. 45 Antriebe je AM 230 anschlieRbar

D+H 230 V AC-Antriebe mit RWA-Schnelllauf (HS)
werden unterstlitzt

Die Leitungsiiberwachung auf Drahtbruch und
Kurzschluss erfolgt Gber das Endmodul EM 230

2 frei programmierbare digitale Eingange (z.B. Luftungs-
taster)

1 frei programmierbarer digitaler Ausgang (z.B. Nicht-Zu-
Meldung)

Verwendbar mit 230 V AC Standardantrieben
Liiftungszeit und Offnungsweite fiir tagliche Liiftung
einstellbar

Integrierte LEDs fur Stérung (gelb) und Alarm (rot)
Anschluss tUber abnehmbare Federzugklemmen
Anschlussquerschnitte max. 2,5 mm? flexibel (230 V
AC) bzw. 1,5 mm? flexibel (24 V DC)

Abmessungen BxHxT: 26x130x125 mm

Montage auf 35 mm Hutschiene in Verbindung mit
Erweiterungsmodultrager

6 frei programmierbare potentialfreie Wechslerkontakte
zur Weiterschaltung von Signalen mit 24 V DC oder
230 VAC

» Wechslerkontakte als bistabile Ausfiihrung

+ Definition eines Ausschaltzustands im Netz- und

Akkuausfall méglich (Failsafefunktion)

Integrierte LEDs fur Stérung (gelb) und Alarm (rot)

Anschluss Giber abnehmbare Federzugklemmen

Anschlussquerschnitte max. 2,5 mm? flexibel

Abmessungen BxHxT: 26x130x125 mm

Montage auf 35 mm Hutschiene in Verbindung mit

Erweiterungsmodultrager

e o o o o

[Digitales I/0-Modul - IOM-D1-1212

| [AD I/O-Modul - ADM-AD1-1212-4 |

12 frei programmierbare digitale Eingange

12 frei programmierbare digitale Ausgange

Die digitalen Eingange kénnen auch als LT-Eingange
parametriert werden

Integrierte LEDs fiir Stérung (gelb) und Alarm (rot)
Anschluss iber abnehmbare Federzugklemmen
Anschlussquerschnitte max. 1,5 mm? flexibel
Abmessungen BxHxT: 26x130x125 mm

Montage auf 35 mm Hutschiene in Verbindung mit
Erweiterungsmodultrager

* 4 frei programmierbare Multifunktions-Eingange (digital
oder analog)

+ 8 frei programmierbare digitale Eingange

» 12 frei programmierbare digitale Ausgange

* 4 virtuelle einstellbare Schwellwertschalter pro Analogein-
gang ab denen jeweils ein virtueller frei konfigurierbarer
Digitaler-Eingang gesetzt oder riickgesetzt wird

« Die digitalen Eingange konnen auch als LT-Eingange
parametriert werden

* Integrierte LEDs fur Stérung (gelb) und Alarm (rot)

* Anschluss Uber abnehmbare Federzugklemmen

+ Anschlussquerschnitte max. 1,5 mm? flexibel

* Abmessungen BxHxT: 26x130x125 mm

* Montage auf 35 mm Hutschiene in Verbindung mit
Erweiterungsmodultrager

Funktionen:

Geringe Restwelligkeit

Technische Daten:

Typ
Eingangsnennspannung
Frequenz

Nennleistung
Ausgangsspannung
Restwelligkeit
Ausgangsstrom
Kurzschlussfest
Parallelschaltbar
Rickspannungssicher
Leiteranschluss Eingang
Leiteranschluss Ausgang

Abmessungen BxHxT

Ausgang 24 V DC, 20 A oder 40 A
Montage auf 35 mm Hutschiene

Riickspannungssicher und kurzschlussfest
Mehrere Netzteile kombinierbar
Je Netzteil wird ein PSM Versorgungsmodul bendtigt

PS-S1-24-20
230 VAC + 15%
45Hz ... 65 Hz
530 VA/480 W
24V DC £ 1%
<50 mVSS
20A

JA

JA

JA

max. 6 mm? starr / max. 4 mm? flexibel
max. 6 mm? starr / max. 4 mm? flexibel
max. 16 mm? starr / max. 16 mm? flexibel
90x130x150 mm 140x130x150 mm

PS-S1-24-40

1040 VA/ 960 W

40A
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[Technische Daten

Typ CPS-M1-MSE-020-xxxx | CPS-M1-MSE-040-xxxx | CPS-M1-MSE-060-xxxx | CPS-M1-MSE-080-xxxx
Versorgung 400 VAC /230 VAC, + 15 %, 45 ... 60 Hz

Leistung CPS-M1-MRA Netzteil* 530 VA/ 480 W 1040 VA /960 W 1570 VA/ 1440 W 2080 VA/ 1920 W
Leistung im Standby* ca.7,5W ca.85W ca. 16 W ca. 17 W
Ausgangsspannung 24V DC +1%

Restwelligkeit <50 mVss

Ausgangsnennstrom (24 V DC) 20 A 40 A | 60 A 80 A
Betriebsart

- Uberwachung Dauerbetrieb

- Alarmzustand / Luftung Kurzzeitbetrieb

Gehduse Stahlblech

Farbe RAL 7035, lichtgrau

Schutzart IP 54 (VdS IP 30)

Schutzklasse |

Temperaturbereich -5...+40° C

Luftfeuchte 5%...95 % RH

Aufstellung gemaf ICE 61439 bis 2000 m/UMN

Abmessungen B x Hx T 500 x 500 x 210 mm 600 x 800 x 250 mm | 600 x 800 x 250 mm 800 x 1000 x 300 mm
* Bei 230 V AC Systemen zzgl. der Leistung der NSV 401 und der angeschlossenen 230 V AC Antriebe

[24 V - Notversorgung

* Notversorgungszeit: 72 Stunden

* Nur VdS - zugelassene Akkus verwenden.

» Die Summe der Nennstrome der Antriebe und Aktoren die bei einem
Alarm angesteuert werden, darf die max. zulassige Belastung des
jeweiligen Akkutyps nicht Uberschreiten

» Die benétigte Akkukapazitat ist je PSM zu ermitteln.

» Die Summe der benétigen Amperestunden (Ah) aller Komponenten,
zzgl. 30 % Reserve, muss kleiner sein als die Kapazitat der Akkus

Standardakkus:
Je PS-S1-24-20 (+PSM):
Je PS-S1-24-40 (+PSM):

2 x Akku Typ 5 (12V, 18Ah + 15%)
2 x Akku Typ 6 (12V, 26Ah + 15%)

Fir die genaue Ermittlung der benétigten Akkukapazitit steht ein
spezieller Akkurechner zur Verfiigung.

Akkutyp Max. zuléssige Anschluss
Belastung durch
Antriebe / Aktoren
Akku Typ 4 (12 Ah £ 15%) | 24 A Flachstecker
6,35 mm
Akku Typ 5 (18 Ah £ 15%) | 36 A Lochkabelschuh
Akku Typ 6 (26 Ah + 15%) | 52 A @5 mm

|ACB Schnittstelle

Uber den ACB Bus erfolgt eine sichere Kommunikation zwischen

dem Antrieb und kompatiblen D+H Steuerungen. Er erméglicht eine
positionsgenaue Ansteuerung, Diagnose und Parametrierung direkt
von der Zentrale aus. Dabei werden samtliche Statusmeldungen, wie
z.B. AUF- und ZU-Signal, Offnungshub und Antriebsstérungen an die
Zentrale Ubertragen.

Der ACB Bus basiert auf einem offenen Modbus RTU Protokoll tiber
den der Antrieb direkt angesteuert und abgefragt werden kann.
Weitere Informationen finden Sie in dem D+H ACB Planungshandbuch.

Max. Anzahl der Antriebe je ACB-Anschluss:
AM 24 = max. 20 ACB-Antriebe

AM 230 = max. 20 ACB-Antriebe (CDC-5-ACB = max. 15)
In Verbindung mit Riegelantrieben (VLD, FRA) kénnen
max. 10 Antriebe (inkl. Riegelantriebe) angeschlossen
werden.

Topologie der ACB-Busleitung:
+ Stichleitungen max. 15m
* Gesamtlange inkl. Stichleitungen max. 200m.

Komponente

ca. benétigte Ah fiir 72 Stunden

CM Eigenverbrauch

0,52 Ah

CM Versorgung der Module

0,018 Ah je Modul

PSM 0,29 Ah
IOM 0,26 Ah
BRM 0,21 Ah
TMA 0,58 Ah
AM 0,43 Ah
AM 230 0,3 Ah
ADM 0,26 Ah
Brandmelder 0,005 Ah
Rauchabzugstaster 0,014 Ah

24V DC Antriebe / Aktoren fiir
180 Sek.

0,18 Ah (je 1 A Nennstrom)

Alarmmittel 250 mA fiir 180 Sek.

0,045 Ah

Notversorgte Gerate und
notversorgte digitale Ausgange
(Uber SCS einstellbar)

7,2 Ah (je 100 mA Ausgangsstrom)

Notversorgte digitale Ausgange
(uber SCS einstellbar)

3,6 Ah (je 50 mA Ausgangsstrom)

Touchpanel

0,4 Ah

Kapazitatsbedarf = Summe der bendtigten Ah zzgl. 30 % Reserve

|Konformitétserklirung

Wir erklaren in alleiniger Verantwortung, dass das unter ,Technische
Daten” beschriebene Produkt mit den folgenden Richtlinien Gbereins-

timmt:

2014/30/EU, 2014/35/EU, 2011/65/EU
S.1. 2016/1091, S.I. 2016/1011, S.I. 2012/3032

Technische Unterlagen bei:

D+H Mechatronic AG, D-22949 Ammersbek

Dirk Dingfelder

Maik Schmees

» Um Stoérungen zu vermeiden, sind die Leitungen vom Antrieb bis zum  CEO CTO
AM-Modul dicht beieinander zu verlegen. 06.07.2022
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[Anordnung der Module

Jedes CM Steuerungsmodul kann bis zu 29
weitere Module (PSM, AM, TMA) verwalten
Das erste PSM versorgt sowohl das CM,
als auch die AM und TMA Module rechts
von ihm

Jedes weitere PSM versorgt jeweils nur die
Module rechts von ihm

Dieses gilt auch fir die Akku-Notversorgung.
Daher sind die Module gleichmaRig auf die
PSM Module zu verteilen

Aufgrund der héheren Stromaufnahme und
der klrzeren Leitungswege, sind die AM 24
Module jeweils als erstes neben dem PSM
Modul einzusetzen

Der Gesamtstrom der jeweils am PSM
angeschlossenenen Antriebe, darf den
Ausgangstrom des jeweiligen Netzteils nicht
Uberschreiten.

2x Akku Type 6

PS-S$1-24-40

2x Akku Type 6

|Einbau der Modultriger
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|Allgemeine Hinweise zum Anschluss

» Die Anschllsse, insbesondere die Masseanschllsse, diirfen nur mit dem jeweiligen zugehoérigen PSM-Versorgungsmodul und Komponenten

verbunden werden. Es durfen keine Querstrome auftreten.
» Systemspannung 24 VV DC und/oder 230 V AC sowie 400 V AC!
» Bei Verlegung im Schaltschrank von 24 V DC und 230 V AC bzw. 400 V AC Leitungen im selben Kabelkanal ist zu beachten,
dass die Isolierung jedes Leiters fiir die hochste Nennspannung (< 400 V) ausgelegt sein muss.
» Eine grun-gelbe Ader darf nur als Schutzleiter verwendet werden.

|[Kabel fiir D+H-RWA-Systeme|

|Kabelverlegeplan (Muster)

Bei der Auswahl und Verlegung der Kabel
sind die regionalen Installationsvorschriften
betreffend elektrischer Leitungsanlagen und
notwendiger Sicherheitseinrichtungen, bzw.
die Richtlinien Uber Funktionserhalt von elek-
trischen Leitungen zu beachten (z.B. MLAR).

Hinweis:

Aufgrund der Vielfalt am Markt sind keine
Typen-bezeichnungen fir diese Kabel ange-
geben. Erfragen Sie diese bitte bei Ihrem D+H
Partner.

Kabel Linie (Zentrale - Melder)
Die Kabel sind auf Kurzschluss und auf Un-
terbrechung Uberwacht.

Antrieb an

RWA-Offnung

4x0,8 @

siehe Leitungslangen und Querschnitte

2x0,8 @

Brandmelder
SD-0O 371 oder FD-T 271

Liiftungstaster
ca. 1,2 m Uber OKFF

=

@ ”

Wind-Regengeber

QRWA-Zentrale

400 V AC, 50 Hz

Separater Stromkreis.
Sicherung kennzeichnen.

Fremdansteuerung

RWA-Bedienstelle

6x 0,8 @ (RT 45)
10x 0,8 @ (RT 45-LT)

ca. 1,5 m tber OKFF

6x 0,8 @ (RT 45)
10x 0,8 @ (RT 45-LT)

[Leitungslidngen und Querschnitte fiir Mot.a und Mot.b (AM 24 / 24 V Antriebe)

Kabel Gruppe (Zentrale - Antrieb)

Mindest dreiadriae Ausfiih Gesamtstrom 1A 2A 3A |4A 5A 6A 7A 8A 9A 10A
indestens dreiadrige Ausfiihrung:
e 2 Adern fir die Versorgung des Antriebes 2x1,5 mm? 120 60 40 30 24 20 17 15 13 12 m
(Mot.a/Mot.b) 2 x 2,5 mm? 200 | 100 |65 50 40 33 28 25 22 20 m
» Bei Polwechselantrieben zusatzlich 1
Ader fiir die Leitungstiberwachung, Gber . ,y _  Kabelldnge (m) x Gesamtstrom
welche auch das RWA-Schnelllauf (HS) Querschnitt (mm?) = 80
Signal an den Antrieb bertragen wird.
» Bei ACB-Antrieben zusatzlich 2 Adern fir
die Busverbindung.
|Le|tungslangen und Querschnitte flirL A, LV, N und PE (AM 230 / 230 V Antriebe)
Max. Leitungslange 500 m Gesamtleistungsaufnahme | 200 VA [ 500 VA | 800 VA | 1100 VA [ 1400 VA | 1700 VA [ 1840 VA
* Min. Leitungsquerschnitt 1,5 mm? >
+ Es wird ein maximaler Spannungsabfall 5x1,5mm 167 167 167 132 104 85 9 m
von 6,5% (bei Fremdantrieben 3%) auf den 5x 2,5 mm? 278 278 278 220 173 142 131 m
Leitungen zugelassen. 5x 4 mm? 444 444 444 351 276 227 210 m

» Es kdénnen max. 45 Antriebe an eine Gruppe
angeschlossen werden

Formel 1: Querschnitt (mm?) =

Einfache Leitungslange (m) x Gesamtleistung aller Antriebe (VA)

» Zur Berechnung des Leitungsquerschnittes 96600
muissen immer beide folgende Formeln
berechnet werden. Der grofRere Wert ist Formel 2: Querschnitt (mm?) = Einfache Leitungslédnge (m)
dann zu verwenden. 111
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|Anschluss — PSM

Beschreibung

N+ Ausgang nicht notversorgtes Potential fur Luf-
tungsfunktionen, max. 500 mA

- Bezugspotential (nicht mit P- verbinden)

+ Ausgang notversorgtes Potential, max. 500 mA

- Bezugspotential (nicht mit P- verbinden)

TCSU1 RJ12 Anschluss externer Akku-Temperatursensor
BATT+ sekundare Energieversorgung (Akku),
BATT- max 40 A

X6.1 | SNT+ primare Energieversorgung (Schaltnetzteil),

X6.2 | SNT- max 40 A

Wird die CPS-M1-xxx als reine Energieversorgung betrieben, muss
die Akkuzuleitung jedes PSM durch einen Leitungsschutzschalter

abgesichert werden.
Die Ausldsecharakteristik

muss gemaR der folgenden Tabelle in

Abhéangigkeit vom maximalen Ausgangsstrom gewahlt werden.

Max. Ausgangsstrom

Zu verwendende

des jeweiligen PSM Auslosecharakteristik
<20A TypB/20A
>20Aund<40A TypB/40A

Werden zusatzliche Verbraucher an das notversorgte Potential des
Power Supply Modules angeschlossen (Klemme X2.3), darf deren

mittlere Ruhestromaufnah
angegebene Wert sein.

me nicht hoher als der unten

Typ flir 12 Ah flir 18 Ah flir 26 Ah
(Typ 4) (Typ 5) (Typ 6)
CPS-M1-020 90 mA 148 mA 236 mA
CPS-M1-040 - 115 mA 200 mA
X2.1 X2.4|
n n \ 2 | + |
‘e 20 3o ‘e \
X2
T_; _T ‘0 ‘e © @ @ PSM-1-24-040
Output: 24 V DC X6 X5
PS-1-24-20/40 o RJ12¢
Input: 230 V AC, 50 Hz . 29 é
Lo No @? 29 £ g =
' ul ) o
[] z Z| -
' 2 x
' ©
] Q
' E S
I YAN | i3
i SOE
In X4 | 3 Ex
| ' sk X
e | L | 53 E
LEDE || X5.1 | S0 &
LED || x5.2 | I |
L 3 PE -=-=cccccccccaa= doow ) -6 +o -®
OEPk|(x6-1) Akku Akku TCSU1-RJ12
DEDH (| xe.2: 230 VAC, 50 Hz
— : Separater Stromkreis.
— Sicherung kennzeichnen.
: L+N nicht vertauschen!
PE anschliessen
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|Anschluss — Netzumschaltung

T
T2
T3
N
PE
2gtgbehte 2¢496¢8 ¢ g
(NN (LN N o &
193050760 1 305078 v
Q2.1 Q3.1
S.’ L| N|PE
N 230V~
7 =
&I T1 £ "
g oelp o o @ z| =
&V, Hauptschalter VA
Q1 :D (JD 3' : ﬁl 21
oL1 oL2 oL3
v HHH M HHM
L
; F1
Phasenlberwachungsrelais
EEEELE EEELE:
X1.1le] le] |o] o] e X1.2le] le| |e] (o] |e
Einspeisung Einspeisung
400V~/25A/50Hz 400V~/25A/50Hz
Notstromversorgt bauseits
A1 A1
Q2.1 Q3.1
A2 A2
21 21
Q3.1 Q2.1
22 ¢ 22
- 5| < =
O O] o O ~ ~
z Ol z| O ~ sl oo s
2 0 4 ‘o 20 30 ‘e ¢ 8 2 8 ®> 2 o 2
1020%40\ 2 8 2 8
X2 X1
PSM-1-24-40
X6 X5 X6
RJ12¢
1 19 v = T TS
) o = ©
TZT E'.:I S 4.3.2.1'12323 8§ 2 3§ =
B 3 T ez 8°8°
5 & 3 2 3 ¢
(@] o
A
— 1
*® E) *o -é )
TCSU1-RJ12
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|Anschluss — CM

Nr. Name Beschreibung

X1.1 | n.c. n.c.

X1.2 | NO 1 Potentialfreier Wechslerkontakt, max. 35V /1A,
X1.3 | com 1 Sammelalarm (Werkseinstellung, programmierbar
X1.4 | NC 1 tiber SCS)

n.c. n.c.

NO 2 Potentialfreier Wechslerkontakt, max. 35V / 1A,
COM 2 Sammelstérung (Werkseinstellung, programmier-
NC 2 bar Giber SCS)

TP-C1 RJ12 Anschluss fiir Touchpanel

Shield AdComNet-Master-Schnittstelle
ACN D-
ACN D+
Shield AdComNet-Slave-Schnittstelle
ACN D-
ACN D+
X6.5 | n.c. n.c.

X6.4 | DI 1.2 frei konfigurierbarer digitaler Eingang,

0 ... 28 V, minus- oder plus-aktiv,

Zentral AUF (Werkseinstellung, programmierbar
Uber SCS)

X6.3 | DI1.3 frei konfigurierbarer digitaler Eingang,

0 ... 28 V, minus- oder plus-aktiv,

Zentral ZU (Werkseinstellung, programmierbar
Uiber SCS)

X6.2 | DI 1.4 frei konfigurierbarer digitaler Eingang,

0 ... 28 V, minus- oder plus-aktiv

X6.1 | - Bezugspotential (nicht mit P- verbinden)

; ; Potentialfreier Wechslerkontakte, max. 35V /1A,
% | ! (Werkseinstellungen, programmierbar iiber SCS)
| | Sammelalarm Sammelstorung
' Relais & Relais fllt bei
» Zieht bei Stérung ab
; : Alarm an
X2.1 x24! [ i
| cm - s -
EO ' S Q 8 %
o - Z 371 _| Verbindungskabel RJ12
| o s | . \ o cc-TPrTCsu
X3 ! SO Master ! &
X1 X2
cm CM-BT1-D4-P2
194 | X6 X5
S0 3
g o X4.1 3 ® 2‘
oo X4.3' X { &
B[ )¢ ? & o\ s
i X511 % 49 3 % 9/ % 9[\3
a X5.3 s o o o ' = * Terminierung:
[=] =] =) : Jedes Segment muss mit
: : ' 2 Widerstanden (110 Q)
3 3 N terminiert werden.
: X6.5 X6.1 3 % S _I__L : Die Widerstande mussen so
< N ' T weit wie moglich voneinander
== g g _ entfernt angeschlossen
| S S . werden.
F’r\tlai k':nfigurierbare Abschirmung ' Nicht verwendete Anschliisse
ﬂl.r%d\} 3 digitale Eingange je Segment ' mussen ebenfalls terminiert
| einmal erden. werden!
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|Anschluss — Digitale Ein- und Ausginge

| |Batterie fiir Uhr des Ereignisspeichers

CM/AM/TMA/IOM

s

?

DO x.1
DI x.1

|
* J minus-aktiv

Digitale Ausgdnge ; A
24V DC wahlweise

je max. 50 mA . v
(Programmierbar tiber SCS) 1 plus-aktiv

Das CM-Modul hat eine auf der Unterseite eingebaute Lithiumbatterie,
welche, im Falle eines Stromausfalls, die interne Uhr des Ereignisspei-
chers puffert.

Die Batterie sollte spatestens alle 10 Jahre ersetzt werden.

Achtung! Folgende Reihenfolge beachten:

1. Vorhandene Parametrierung auslesen und speichern

2. Batterie wechseln. Batterietyp: Lithiumzelle CR1216

3. Parametrierung wieder einlesen

Kontakt invertiert Signal
offen aus 0
geschlossen | aus 1
offen ein 1
geschlossen | ein 0

[Weitere Hutschienen-Ebenen fiir zusitzliche CPS-M Module

Donnmn
L —

a0

Reicht eine Hutschiene fir den Aufbau ihrer Anlage nicht aus, so kénnen weitere Hutschienen in folgender Weise mit eingebunden werden.
Weitere Hutschienen-Reihen werden wie die erste Reihe der CPS-M aufgebaut (siehe « Anordnung der Module » page 8 )

Die AdComNet-Master-Schnittstelle X4 am CM-Modul der ersten Reihe mit der AdComNet-Slave-Schnittstelle X5 am CM-Modul der
zusatzlichen Reihe verbinden. Sollten sie weitere Modulreihen bendtigen, verfahren sie in gleicher Weise.

Sie kénnen Sich an einem beliebigen CM per USB verbinden und die verbundenen Reihen als eine gemeinsame Zentrale verwenden.
LT-Eingange, Linien und Gruppen kdnnen frei Uber alle Reihen verknipft werden.

n2a B

cm cm
EO EO
$O A 20 4
29 29

O siave O siave
5O Master FO Master

ONET-ID = Onerio
o o
g[ ) g )¢

D= D=

* Terminierung:

Das AdComNet Segment muss
mit 2 Widerstanden (110 Q)
terminiert werden.

Die Widerstande missen
jeweils am Ende der Leitung
angeschlossen werden. =
Nicht verwendete Anschlisse

missen ebenfalls terminiert
werden! %

1l

il

i
W

des Segments

Abschirmung
einmal erden. i = 5 L]L.%LID
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|Anschluss — Softstarter
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|Anschluss — BRM

Nr. Name Beschreibung

X1.1 | NC1 Potentialfreier Ausgang 1 — Offner *
X1.2 | COM 1 Potentialfreier Ausgang 1 — COM

X1.3 | NO 1 Potentialfreier Ausgang 1 — Schliefl3er *
X1.4 | COM1 Potentialfreier Ausgang 1 — COM

NC 2

Potentialfreier Ausgang 2 — Offner *

COM 2

Potentialfreier Ausgang 2 — COM

NO 2

Potentialfreier Ausgang 2 — Schliel3er *

COM 2

Potentialfreier Ausgang 2 — COM

NC 3

Potentialfreier Ausgang 3 — Offner *

COM 3

Potentialfreier Ausgang 3 — COM

NO 3

Potentialfreier Ausgang 3 — Schliel3er *

COM 3

Potentialfreier Ausgang 3 — COM

COM 4

Potentialfreier Ausgang 4 — COM

NO 4

Potentialfreier Ausgang 4 — Schlieler *

COM 4

Potentialfreier Ausgang 4 — COM

NC 4

Potentialfreier Ausgang 4 — Offner *

COM 5

Potentialfreier Ausgang 5 — COM

NO 5

Potentialfreier Ausgang 5 — Schliel3er *

COM 5

Potentialfreier Ausgang 5 — COM

NC 5 Potentialfreier Ausgang 5 — Offner *
X6.4 | COM 6 Potentialfreier Ausgang 6 — COM
X6.3 | NO 6 Potentialfreier Ausgang 6 — Schliel3er *
X6.2 | COM 6 Potentialfreier Ausgang 6 — COM
X6.1 | NC 6 Potentialfreier Ausgang 6 — Offner *
*5..30VDC,10mA...3A/5...265VAC, 10 mA ... 3A, cos ¢ = 1

Mit dem Parameter ,Failsafe Netzausfall* kann der Zustand des poten-
tialfreien Kontakts definiert werden, der bei einem Ausfall der Netz- und
Akkuversorgung eingenommen werden soll. Wird die Konfiguration

,Keiner* ausgewabhlt, bleibt der letzte Zustand erhalten.

X2.1 X2.4 |

X3.1 X3.4 |

>
>

NO x
COM x

BRM
[ AN
o [«]
? ? 5333
3X4.4 X4.13 2 8 ¢ 8
| : ‘e 2o 3o ‘e \
D= H Il
- X548 X5.1!
| | X1
X6.4)| IO OC X6.1§ X6
=
— ‘0 S0 20 e /
© © © o
% S o = o
o =z O z
(@] o
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|Anschluss — Frequenzumrichter
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|Anschluss — IOM

Nr. Name Beschreibung

X1.1 | DO 1.4 frei konfigurierbarer digitaler Ausgang 1.4 *
X1.2 | DO 1.3 frei konfigurierbarer digitaler Ausgang 1.3 *
X1.3 | - Bezugspotential (nicht mit P- verbinden)
X1.4 | DO 1.2 frei konfigurierbarer digitaler Ausgang 1.2 *
X1.5 | DO 1.1 frei konfigurierbarer digitaler Ausgang 1.1 *

frei konfigurierbarer digitaler Ausgang 2.4 *

frei konfigurierbarer digitaler Ausgang 2.3 *

Bezugspotential (nicht mit P- verbinden)

frei konfigurierbarer digitaler Ausgang 2.2 *

frei konfigurierbarer digitaler Ausgang 2.1 *

frei konfigurierbarer digitaler Ausgang 3.4 *

frei konfigurierbarer digitaler Ausgang 3.3 *

Bezugspotential (nicht mit P- verbinden)

frei konfigurierbarer digitaler Ausgang 3.2 *

frei konfigurierbarer digitaler Ausgang 3.1 *

frei konfigurierbarer digitaler Eingang 1.1 **

frei konfigurierbarer digitaler Eingang 1.2 **

Bezugspotential (nicht mit P- verbinden)

frei konfigurierbarer digitaler Eingang 1.3 **

DI 1.4

frei konfigurierbarer digitaler Eingang 1.4 **

DI 2.1

frei konfigurierbarer digitaler Eingang 2.1 **

DI 2.2

frei konfigurierbarer digitaler Eingang 2.2 **

Bezugspotential (nicht mit P- verbinden)

DI 2.3

frei konfigurierbarer digitaler Eingang 2.3 **

Dl 2.4 frei konfigurierbarer digitaler Eingang 2.4 **
X6.5 | DI 3.1 frei konfigurierbarer digitaler Eingang 3.1 **
X6.4 | DI 3.2 frei konfigurierbarer digitaler Eingang 3.2 **
X6.3 | - Bezugspotential (nicht mit P- verbinden)
X6.2 | DI 3.3 frei konfigurierbarer digitaler Eingang 3.3 **
X6.1 | DI 3.4 frei konfigurierbarer digitaler Eingang 3.4 **
* max. 50 mA, kurzschlussfest
**0 ... 28 V, minus- oder plus-aktiv (nicht galvanisch getrennt)

Digitale Ausgéange

A

24V DC
je max. 50 mA

j: (Programmierbar tber SCS)
: o
| e 24V DC
X1.1 X1.5§ o o
IOM
o o .
X2.1 x2.53 +— < wahlweise > -
[a] --_T _
X3.1 X35 ( plus-aktiv
minus-aktiv
oM
oA Digitale Eingdnge
S8 g gang
3 : < o N
| X4.5 X4.1: ) o0 0 « o « -
' ! o 0o | 0O 0O & o SN
1020304050\88|88§$ s =
D-H= i i 8 [a) | [a] 8
— X558 X6.1, o 7o e e Te
‘ | X1 X2
3 3 IOM-D1-1212
3 X6.5 X6.13 X6 X5
Se¢ ‘0 30 20 e
% = - ® <
5o4o3o2o1olgg|2§55 d B
o o o o
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|Anschluss — Stern-Dreieck-Schaltung

T T1
T2 T2
T3 T3
N N
PE PE
» »
o 1\
U/
» »
F1
1¢34¢5 10345 14345
QZ\AA Q3 N\ Q4 N\
29 4% 6 29 49 6 29 49 6
dreieck stern
ozé Q3 Q4
L
10 34 5
L1t2?L3
‘[‘[‘[‘ Q4 Q3
» >
T1] T2 T3
20 19 §
Q5
.
X2 X2 -
- 3 o =
(6] ol O O o~ ~
5] z O z O ~ S| oo s
S e 26 Je 4 o 9 o © © o
S ENE 4] 5] 6l[HiS HS HIO HO_PE & 6 "6 "o zZ o z © © 3 9 3
S o 26 Je 2
3 14 2| | o % % ‘% \ 2 o 2 o
2 | 10l 2] 30 10| 50] 60 13 21
a—n » > »
>
[0)
X s
4 0 )
hd = 8 = 3
© © © © o =z 0O Zz
= o0 = o o ©
o =z o =z
o 6]
+ @ N =
o O O O <« o <+ -
A a I A 8 d o NI
e 20 0 ‘@ %0\ 2 2 8 I 2 S =
‘e 20 e ‘e Se\3 8 2 8 98 9%
F1 Yas
X1 X2 X3 %5 o5
IOM-D1-1212
X6 X5
‘e ‘e 3o Ze e
Se ‘0 30 20 lef= o o <
50 ‘e 36 20 ‘e /- - =z - =
o ‘e 39 20 Tof- N I o < B T 3 a
= o Il @ < a B o o
[32] [32] (32] [32]
o o ol o
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|[Anschluss — ADM

Nr. Name Beschreibung

X1.1 | DO 1.4 frei konfigurierbarer digitaler Ausgang 1.4
max. 50 mA, kurzschlussfest

X1.2 | DO 1.3 frei konfigurierbarer digitaler Ausgang 1.3
max. 50 mA, kurzschlussfest

X1.3 | - Bezugspotential (nicht mit P- verbinden)

X1.4 | DO 1.2 frei konfigurierbarer digitaler Ausgang 1.2
max. 50 mA, kurzschlussfest

X1.5 | DO 1.1 frei konfigurierbarer digitaler Ausgang 1.1
max. 50 mA, kurzschlussfest

DO 2.4

frei konfigurierbarer digitaler Ausgang 2.4
max. 50 mA, kurzschlussfest

DO 2.3

frei konfigurierbarer digitaler Ausgang 2.3
max. 50 mA, kurzschlussfest

Bezugspotential (nicht mit P- verbinden)

DO 2.2

frei konfigurierbarer digitaler Ausgang 2.2
max. 50 mA, kurzschlussfest

DO 2.1

frei konfigurierbarer digitaler Ausgang 2.1
max. 50 mA, kurzschlussfest

DO 3.4

frei konfigurierbarer digitaler Ausgang 3.4
max. 50 mA, kurzschlussfest

DO 3.3

frei konfigurierbarer digitaler Ausgang 3.3
max. 50 mA, kurzschlussfest

Bezugspotential (nicht mit P- verbinden)

DO 3.2

frei konfigurierbarer digitaler Ausgang 3.2
max. 50 mA, kurzschlussfest

DO 3.1

frei konfigurierbarer digitaler Ausgang 3.1
max. 50 mA, kurzschlussfest

DI/AI 1.1

frei konfigurierbarer Multifunktions-Eingang 1.1 *
Digital O ... 28 V, minus- oder plus-aktiv
Analog0...10 V

DI/AI1.2

frei konfigurierbarer Multifunktions-Eingang 1.2 *
Digital O ... 28 V, minus- oder plus-aktiv
Analog0...10 V

Bezugspotential (nicht mit P- verbinden)

DI/AI 1.3

frei konfigurierbarer Multifunktions-Eingang 1.3 *
Digital 0 ... 28 V, minus- oder plus-aktiv
Analog 0 ... 10 V

DI/Al 1.4

frei konfigurierbarer Multifunktions-Eingang 1.4 *
Digital 0 ... 28 V, minus- oder plus-aktiv
Analog 0 ... 10 V

DI 2.1

frei konfigurierbarer digitaler Eingang 2.1 *
Digital 0 ... 28 V, minus- oder plus-aktiv

DI2.2

frei konfigurierbarer digitaler Eingang 2.2 *
Digital 0 ... 28 V, minus- oder plus-aktiv

Bezugspotential (nicht mit P- verbinden)

DI2.3

frei konfigurierbarer digitaler Eingang 2.3 *
Digital 0 ... 28 V, minus- oder plus-aktiv

Dl 2.4 frei konfigurierbarer digitaler Eingang 2.4 *
Digital 0 ... 28 V, minus- oder plus-aktiv
X6.5 | DI 3.1 frei konfigurierbarer digitaler Eingang 3.1 *
Digital 0 ... 28 V, minus- oder plus-aktiv
X6.4 | DI 3.2 frei konfigurierbarer digitaler Eingang 3.2 *
Digital 0 ... 28 V, minus- oder plus-aktiv
X6.3 | - Bezugspotential (nicht mit P- verbinden)
X6.2 | DI 3.3 frei konfigurierbarer digitaler Eingang 3.3 *
Digital 0 ... 28 V, minus- oder plus-aktiv
X6.1 | DI 3.4 frei konfigurierbarer digitaler Eingang 3.4 *
Digital 0 ... 28 V, minus- oder plus-aktiv
* nicht galvanisch getrennt

[D-H=99.828.25 1.2/07/22
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|Anschluss

x
| 8
o o Digitale Ausginge 24 V DC je max. 50 mA
(Programmierbar tber SCS)
X1/X2 /X3
ADM
< ™ ~N —
= o © 0 0 % o s =
f o 0 | O 0O o o o N
| 1020304050\8 2 88 3 38 o =
| o 0 o o
X1.5! o o a 0
‘ X1 X2
X2.1 X2.5. ADM-A1-1212-4
| X6 X5
Se ‘e 30 20 e
| - o
X3.1 X35§ 5¢ 4e 3 2@ 1./§ z | 2 : g g g <:T:
- 8 1 @° % & & &g a °° e °
@ ™ ™ (5o}
d & & &
ADM - - - -
oA ; Multifunktions-Eingdange
o : (Programmierbar tiber SCS)
_ el < wahlweise > plus-aktiv
o o
- i | i -
! z f
| a5 —-—¢ ==
i ‘ ', minus-aktiv
Analog:
ADM 24V DC
DA
0o [ ]
T o ¢
! < o] L
X4.5 X4.1| 5 P
| <« |in out| <« o..10vDC
3 - - — o4 - =
X5.5 X5.1
-' § Separater Trennverstarker *
X6.5 X6.1!
= Digitale Einginge 24VDC
ADM ] _
% | X6 / X5 < wahlweise > plus-aktiv

DI x.x

—
.. minus-aktiv

* Ohne separaten Trennverstéarker ist keine galvanische Trennung gegeben.
Sensoren, die von der CPS-M versorgt werden, bendétigen keinen Trennverstarker.
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[Anschluss — AM 24 /| AM-B 24

EM-47K
Endmodule

X4

** Nicht bei AM-B

Nr. Name Beschreibung

X1.1 | P- Bezugspotential, max. 10 A (nicht mit - verbinden)
X1.2 | MOT.b 1 | Antriebsgruppe 1, max. 10 A

X1.3 | MOT.a 1

X1.4 | E/HS 1 Uberwachungsader / Schnelllauf fiir Aktorgruppe 1

Bezugspotential, max. 10 A (nicht mit - verbinden)

Antriebsgruppe 2, max. 10 A

Uberwachungsader / Schnelllauf fiir Aktorgruppe 2

ACB-Schnittstelle der Antriebsgruppe 1

ACB-Schnittstelle der Antriebsgruppe 2

Stellungsgebereingang fur Antriebsgruppe 1 (noch
nicht implementiert)

Bezugspotential (nicht mit P- verbinden)

Stellungsgebereingang fur Antriebsgruppe 2 (noch
nicht implementiert)

Bezugspotential (nicht mit P- verbinden)

frei konfigurierbarer digitaler Ausgang 2.1, max. 50
mA / Nicht-ZU Meldung LT 2

Bezugspotential (nicht mit P- verbinden)

frei konfigurierbarer digitaler Eingang 2.1,
0 ... 28 V, minus- oder plus-aktiv / AUF LT 2

frei konfigurierbarer digitaler Eingang 2.2,
0 ... 28 V, minus- oder plus-aktiv / ZU LT 2

X6.4 | DO 1.1 frei konfigurierbarer digitaler Ausgang 1.1, max. 50
mA / Nicht-ZU Meldung LT 1

X6.3 | - Bezugspotential (nicht mit P- verbinden)

X6.2 | DI 1.1 frei konfigurierbarer digitaler Eingang 1.1,
0 ... 28 V, minus- oder plus-aktiv / AUF LT 1

X6.1 | DI1.2 frei konfigurierbarer digitaler Eingang 1.2,
0 ... 28 V, minus- oder plus-aktiv/ ZU LT 1

|Anschluss — Liiftungstaster an AM 24 /| AM-B 24

*%

x4.4| X411

x5.4/|[E X5.1

[

Mot.b 1
Mot.a 1

‘o 2e Se
X1
X6
4o
‘o 3¢ 20 o el IS Y
g: ] ; g 8: ol 3
ol al & '
' '
' '
' '
4 4
71 71
2 2
ol ool
] ]
| |
Lo To ? ¢ Lo o ?
N\ A
2 2
A A
T 84-U (-SD) T 84-U (-SD)

Liftungstaster 1 ' Liiftungstaster 2
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|Anschluss — AM 24 mit ACB-Antrieben

| | Mot.a Tt ! | | Mot.a T T !
- Y P L ) P
Mot.b 1 mh Mot.b | i
I: 1 ! K | |
@ ACB.a/HS | | @ ACB.a/HS | ] N
1 1 o 1 1o
ACB.b ; | & ACB.b ' | %
== L |-+ 3> L|-J-+-=-! 5
F=—n — S S
— S P ) S -t 2
i | | Mot.a | | B | | Mot.a | ! 2
X1.1 X1.4] ] ' I X I ' =
’ o Mot.b | I < Mot.b | I <
1 ! | |
@ K ACB.alHS | @ K ACB.a/HS |
X2.1 x2.4. acse : acse :
i [ I R [ I O
Antriebe Antriebe
X3.1 X3.4!
s | -
° | * Terminierung:
: Jeder ACB-Bus muss mit
einem Widerstand (110 Q)
terminiert werden.
ACB Kabel:
J-Y(ST)Y 2x2x0,8 = ~
= N
! max. 200 m 49 3¢ 29 1@ } ; | E : » 8
 Gruppen entsprechend in - - 8 o B
i der SCS konfigurieren Q 3 B
|[Anschluss — AM 24 /| AM-B 24 mit Polwechselantrieben
r- - ——-——-——-—=-=- 1 | 1
1 X | 1 X |
Aktorgruppe 1 é%é ~ I Aktorgruppe 2 | EEE ~ I
1| §% < 1| §% <
. N ¢ 0 . QNG 0
Antriebe : = [ E : Antriebe : 1 E :
i 1&g g 38 [ = = [
| | Mota | N 1 || Mota | N 1
= 3 ] 1 I !
i 3 @ I: || Mot.b 1 s 1 @ I: Mot.b 1 1
AcB.as ! : ACB.ams ! :
X11 4[| X1.4 i________J i________J
; r===l==-=n r=F===-=-n"
| | Mota 1 | | | Mota 1 I
X2.1 X2.4. @ g e | ! @ g Huee ! |
AcBams ! : AcBams ! :
| L|—d=+=1 Lf—d k=1
X3.1 X34
o ICACAC) |
i
w 9 3
oA S5 a9 o
o | - - &
) 36 4o d 8 g & @ < o <
3§ g & 8 %
: ‘e %0 2 e [ T 1 T Q 3 3
| Gruppen entsprechend in = 1 - o 9 & &
i der SCS konfigurieren 9 5 5
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|Anschluss — weitere Aktortypen

____________ h e |
1 . 1 .
| I Federriicklaufmotor | I Klappenantrieb
! égé EMA47K | ! égé EM 47 K |
| ) : spannungslos | P : beidseitig bestromt
1| ¢%e o | OFFEN/GESCHLOSSEN 1| ¢%e o | 3-Punkt-Steuerung
I === | R g ey
| |
I g & g I I g &g g I
| |
I ’ I | l I
1 1
| | X
1 I ; | 1 LN
1 la 1
1 I I = ! 1
I ] ] I |
5 [ Y N Uy R O Y i U S S
al 5 o A
|8 8 I ORI g g 5 PO
ol = = W Q © = = W Q ©
Z 3 2 - - & o 2 g 2 - - &N o
e 26 3 ‘e d 2 2 5 a <« @ < ‘620 % ‘0 \ d S S & P S
Q Q o Q o QO o O
< < < < < < < <
X1
X6
‘e 30 20 o
: N
Q Q
40302«1»/3152 & 2
< 1 = « 8 o B
5 o =
a B o
:' ___________ ': Klappenantrieb
1 édé EM 47 K 1
| N | 2-Punkt-Steuerung
X
I & ﬁl
> L
| |
1< & o 1
18 2 9 | -
I i T _K
1 1 +
| |
1 . 1 Auf/Zu
S S B I
2 % g
, © © I o~ N«
o = = W Qal ® - - & o
e Ze Je 8 3 o < a <
o 20 Se ‘e S| = o PR S
Q o O O
< < < <

Weitere Anschlusspléne fiir

Haftmagnete, Alarmmittel /

Auslosebeschlidge, 24 V DC
Versorgung etc. als Download:

o
e

DO 1.1

Gruppen entsprechend in der SCS konfigurieren
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|Anschluss — AM 230

Beschreibung

Neutralleiter Eingang

Phase 230 V Eingang

Neutralleiter Ausgang

Phase 230 V Ausgang AUF-Richtung
Phase 230 V Ausgang ZU-Richtung
Leitungsuberwachung

Bezugspotential (nicht mit P- verbinden)
Versorgung der ACB-Schnittstelle
ACB-Schnittstelle der Antriebsgruppe

Stellungsgebereingang fir Antriebsgruppe (noch
nicht implementiert)

frei konfigurierbarer digitaler Ausgang 1.1, max.
50 mA / Nicht-ZU Meldung LT

Bezugspotential (nicht mit P- verbinden)
frei konfigurierbarer digitaler Eingang 1.1,
0 ... 28 V, minus- oder plus-aktiv / AUF LT
frei konfigurierbarer digitaler Eingang 1.2,
0 ... 28 V, minus- oder plus-aktiv / ZU LT

X6.4 | - Bezugspotential (nicht mit P- verbinden)
X6.3 | FES NSV Stérung

X6.2 | - Bezugspotential (nicht mit P- verbinden)
X6.1 | SES NSV Einschalten, max. 50 mA

Bitte beachten:

Bei Einsatz des AM 230 als reine Luftungsgruppe kann die Leitungsu-
berwachung abgeschaltet werden. In diesem Fall ist kein Endmodul EM
230 erforderlich.

|Anschluss — NSV 401 Steuerung und Liiftungstaster an AM 230

z Zz - —

‘ "t e 7r % = 55w
‘o , \
‘ °
1 § ‘e 4
AM230 i X1 X2
P4 ! AM-1-1-08-230-D4-D2
X6 X5 X4
NSV 5e ‘e 3o 20 e
AN % ‘e 39 29 o + < m
= 0 m m
‘o0l [ oo o2 g2 ¢
| @ | g 8: ol o
'
‘ '
: '
X4.5 X4.1! ! Hinweis:
: - ]
71 Alle AM 230 die an einer NSV
1 g: 401 angeschlossen sind, missen
X5.4 X5.1 | o] auch an dem selben PSM Modul
' o :' 5 angeschlossen werden.
| ® 6 o (Siehe Seite 27)
X6.4 X6.1' Beschreibung AAd VY
und Anschluss
der NSV 401 2
= : ab Seite 24 A
i L.
1

novar @

21 6| |4 LT 84-U (-SD)
= (@ [ g 1, Come |

Liftungstaster

NSV 401
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|[Anschluss — NSV 401 Versorgung und D+H-ACB-Antrieben

- 1
| |
1
1
NSV 401 ! .
: | | Antriebe
q|* I : _—— o — —
Lo : | | . Ly Motb | :
. ' . I
Ng P! : La @ | wota 4|5 2 :
e : ! | N acsA | DM-ACB230 |
— ' I . * |
; N ] : J S N PE| | J AceB | @1100 |
X1.2| = L J___f_|-2 b |
! [Te] ' BSY+ Master 1
| o S ail i A T T
X2.1 i < 1 : L LY Mot.b : A
> : : : La | [ mota 4 E*%i 1 :
X2.4 @ [ I N aceA | DM-ACB230 I
i N | ] | )_ ! 1
S N S A R I PE] | aces ! 1
i ] : 1
PR DI S L — I (N
BSY+ Master 1
[AMZ30 ] P4 =z - —
o e 26 2 <« > * Terminierung:
g ¢ "o 2% 2 zl o O w 9 .
o , Jeder ACB-Bus muss mit
max. oA ® 30 ) einem Widerstand (110 Q)
@ terminiert werden.
] | NXSGV ACB Leitung:
| 2T [ R epreos
‘e 30 20 lo [ = 1 = o 22 .
a9 9 a o
[T w
|[Anschluss — NSV 401 Versorgung und D+H-Antriebe
(- " I
| EM 230 :
1
[N |LALY[E]| ! .
I [ 2[34[56]78[9 || Antriebe
1 Loe ? 1
(I | ! LY
I ' !
(. ! LA
== 3] ||bun HO
L —— 1 ] | N
- !
; 1 ;---- FERY RN RN . PE.
x1.2§ [ U R O
' ]
| il i ok
= : [ ) LY
D X2, P |
-' | | ] LA
D ' ' T
ol(||x2.4 o I N )_ @
] | | ' |
@---L-;---- S T R T PE_
230 VAC /50 Hz I O
‘ Vom Ausgang der NSV 401 wird
ANIZ30 ) die Versorung der RWA-Antriebe
N ! 12 12 e d » an das AM 230 geliefert (sowohl
o | A S ¢ o = im Netz- als auch im Stiitzbetrieb).
| ) 2% , Durch einen Alarm in der CPS-M
max. T8A 0 44 werden die RWA-Antriebe fiir ca.
7 min mit Spannung versorgt.
(Bei eingeschalteter Nachtaktfunk-
" tion nach ca. 30 min.)
| Nach jeder Ansteuerung (AUF
oder ZU) wird der Ausgang 7 min.
spater spannungsfrei geschaltet.
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|Anschluss — NSV 401 Versorgung und Fremdantriebe

. NSV 401 iatnlnininininininiaininlstuininbei b ]
1| EM230 .
| |
L 1 |©|N|LALYE i _
e 1 [12[3 4|5 6|7 8|9 | Antriebe
—— ali* 1 Loe ? 1
e — (I | 1LY
= | ' I
: ] P |
X1.2] b ki : L4
o N
! | ] 1 o’
X211 I I PE .’
I +""""' """"""""" i B
| [ _:_ - e—t e e —————— d
X2.4: '
! | Nebenschlussmotoren mit Kondensa-
@ ...... } torwicklung mussen Uber Hilfsrelais (K1 &
230 VAC /50 Hz K2) geschaltet werden.
L ¥ und L A wechselt zwischen L und N.
[ AM230 | A = | .
oA 6 e 26 2 <1 >
o _f _f zl 4 4 w
"0 24 3 \
max. T8A : © 49
@ X1 X2
- : AM-1-1-08-230-D4-D2
; X6 X5
— NSV Se¢ ‘e 30 20 e
AN o m @
‘e %0 20 ‘o [ = | - o 2 22
] 8 o o
[T %]
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|[Anschluss - TMA

EM-LO1 Nr. Name Beschreibung (als RM/RT-Linien)
Endmodule X1.1 | DO 2.3 keine Funktion
X1.2 | DO 2.2 keine Funktion
X1.3 | - Bezugspotential (nicht mit P- verbinden)
X1.4 | DO 1.3 (S) | Stérungsausgang (RT-Linie 1), max. 50 mA | —
X1.5 | DO 1.2 (A) | Alarmausgang (RT-Linie 1), max. 50 mA :g
DO 1.1 (K) | Kontrollausgang (RT-Linie 1), max. 50 mA r_-'
DI 1.1 (Z) | Reset-Eingang (RT-Linie 1) o
- Bezugspotential (nicht mit P- verbinden)
LINIE 1 (T) | RT-Linie 1, max. 50 mA
FE Funktionserde
DO 2.1 keine Funktion
DI 2.1 keine Funktion / Reset-Eingang BMA/BMZ E
- Bezugspotential (nicht mit P- verbinden) _.‘T:
LINIE 2 (R) | RM-Linie 1, max. 50 mA E
FE Funktionserde
FE Funktionserde N
LINIE 3 (R) | RM-Linie 2, max. 50 mA )
- Bezugspotential (nicht mit P- verbinden) _.‘T:
DI 3.1 keine Funktion E
DO 3.1 keine Funktion
FE Funktionserde
LINIE 4 (T) | RT-Linie 2
- Bezugspotential (nicht mit P- verbinden)
Dl 4.1 (Z) Reset-Eingang (RT-Linie 2) o~
DO 4.1 (K) | Kontrollausgang (RT-Linie 2), max. 50 mA %
X6.5 | DO 3.2 (A) | Alarmausgang (RT-Linie 2), max. 50 mA r'_T
X6.4 | DO 3.3 (S) | Stérungsausgang (RT-Linie 2), max. 50 mA | X
X6.3 | - Bezugspotential (nicht mit P- verbinden)
X6.2 | DO 4.2 keine Funktion
X6.1 | DO 4.3 keine Funktion
Nr. Name Beschreibung (als digitale Ein- bzw. Ausgénge)
X1.1 | DO 2.3 frei konfigurierbarer digitaler Ausgang 2.3, max. 50 mA
X1.2 | DO 2.2 frei konfigurierbarer digitaler Ausgang 2.2, max. 50 mA
X1.3 | - Bezugspotential (nicht mit P- verbinden)
X1.4 | DO 1.3 (S) | frei konfigurierbarer digitaler Ausgang 1.3, max. 50 mA
X1.5 | DO 1.2 (A) | frei konfigurierbarer digitaler Ausgang 1.2, max. 50 mA
DO 1.1 (K) | frei konfigurierbarer digitaler Ausgang 1.1, max. 50 mA
DI 1.1 (Z) | frei konfigurierbarer digitaler Eingang 1.1, 0 ... 28 V, minus- oder plus-aktiv
- Bezugspotential (nicht mit P- verbinden)
LINIE 1 (T) | keine Funktion
FE Funktionserde
DO 2.1 frei konfigurierbarer digitaler Ausgang 2.1, max. 50 mA
DIl 2.1 frei konfigurierbarer digitaler Eingang 2.1, 0 ... 28 V, minus- oder plus-aktiv
- Bezugspotential (nicht mit P- verbinden)
LINIE 2 (R) | keine Funktion
FE Funktionserde
FE Funktionserde
LINIE 3 (R) | keine Funktion
- Bezugspotential (nicht mit P- verbinden)
DI 3.1 frei konfigurierbarer digitaler Eingang 3.1, 0 ... 28 V, minus- oder plus-aktiv
DO 3.1 frei konfigurierbarer digitaler Ausgang 3.1, max. 50 mA
FE Funktionserde
LINIE 4 (T) | keine Funktion
- Bezugspotential (nicht mit P- verbinden)
DIl 4.1 (Z) | frei konfigurierbarer digitaler Eingang 4.1, 0 ... 28 V, minus- oder plus-aktiv
DO 4.1 (K) | frei konfigurierbarer digitaler Ausgang 4.1, max. 50 mA
X6.5 | DO 3.2 (A) | frei konfigurierbarer digitaler Ausgang 3.2, max. 50 mA
X6.4 | DO 3.3 (S) | frei konfigurierbarer digitaler Ausgang 3.3, max. 50 mA
X6.3 | - Bezugspotential (nicht mit P- verbinden)
X6.2 | DO 4.2 frei konfigurierbarer digitaler Ausgang 4.2, max. 50 mA
X6.1 | DO 4.3 frei konfigurierbarer digitaler Ausgang 4.3, max. 50 mA
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|Anschluss — TMA (2 Linien)

RT-Linie 2 RT-Linie 1 RM-Linie1 RM-Linie 2
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|Anschluss — TMA Parallelanaschluss RT

RT 45 RT 45
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|Anschluss — TMA an Brandmeldeanlage
Auslosen
durch BMZ /| BMA
Arbeitskontakt
\ s
4
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| Riicksetzen durch
I BMZ /| BMA
| (Konfiguration durch SCS erforderlich)
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|Beschreibung der Ein- und Ausginge

Bezeichnung

Beschreibung

Bezugspotential / Minus: wird als Bezugspotential fur externe Peripherie (z.B. RWA-Bedienstelle oder LT) verwendet.
Darf nicht mit P- verbunden werden.
Die Bezugspotentiale mehrerer Power Supply Module diirfen untereinander nicht verbunden werden.

ACB.Ax/ACB.B x
MOT.a x / MOT.b x

Gruppe (ACB): wird zum Anschluss von busfahigen Antrieben verwendet.

ACB.A x und ACB.B x werden fir die Kommunikation mit den Antrieben benétigt.

MOT.a x und MOT.b x werden zur Versorgung der angeschlossenen Antriebe bendtigt.

Der maximale Ausgangsstrom der Versorgung betragt 10 A.

Die Versorgung ist dauerhaft kurzschlussfest und die verwendete Sicherung ist selbstriickstellend.

ACN D+/ACN D-

AdComNet-Anschluss: wird zur Vernetzung mehrere CPS-M1 und zur Vernetzung mit ACN-CM501, ACN-I0501, ACN-

Shield BI501-USB und ACN-GW501-MRTU verwendet.

Wird der Anschluss nicht verwendet muss dieser trotzdem mit einem Widerstand (110 Ohm) terminiert werden.
BATT+ / BATT- Akkuanschluss: darf ausschliellich nur zum Anschluss der Sekundarenergieversorgung (Akku) verwendet werden.
COM x / NC x / NO x | Potentialfreier Ausgang: wird zur Ansteuerung von Fremdsystemen verwendet.

(monostabil, CM)

Der maximale Kontaktstrom betragt 1 A.

Der minimale Kontaktstrom sollte 10 mA nicht unterschreiten, um einen dauerhaft sicheren Betrieb zu gewahrleisten.
Die maximale Kontaktspannung betragt 35 V DC.

Der Kontakt ist nicht zum Schalten von 230 V AC geeignet.

Der Ausgang kann notstromversorgt werden. Dies ist bei der Berechnung der Akkukapazitat zu berucksichtigen.

COM x / NC x/ NO x
(bistabil, BRM)

Potentialfreier Ausgang: wird zur Ansteuerung von Fremdsystemen verwendet.

Der maximale Kontaktstrom betragt 3 A.

Der minimale Kontaktbelastung sollte 5 V / 10 mA nicht unterschreiten, um einen dauerhaft sicheren Betrieb zu gewahr-
leisten.

Die maximale Kontaktspannung betragt 30 VV DC oder 265 V AC.

DI x.x

Digitaler Eingang: wird zur Auswertung von Schaltsignalen verwendet.

Der Eingangsspannungsbereich liegt zwischen 0 V DC und 28 V DC.

Der Pull-Up-Widerstand fir die Auswertung eines minus-aktiven Signals ist integriert.
Der Pull-Down-Widerstand zur Erfassung eines plus-aktiven Signals ist integriert.
Der Schaltkontakt wird kurzzeitig (< 100 ms) mit 16 mA belastet.

Der Eingang DI 1.1 des Controller Modules kann derzeit noch nicht genutzt werden.

DO x.x

Digitaler Ausgang: wird zur Ansteuerung von Anzeigen oder Relais verwendet.

Der Ausgangsspannungsbereich eines aktivierten Ausgangs liegt zwischen 17 V DC und 25 V DC.

Der Ausgangsspannungsbereich gilt fur einen maximalen Ausgangsstrom von 50 mA.

Der Anschluss ist dauerhaft kurzschlussfest und die verwendete Sicherung ist selbstriickstellend.

Ist der Ausgang deaktiviert, ist der Ausgang offen / hochohmig.

Mit Hilfe des Ausgangs konnen keine minus-aktiven Eingange geschaltet werden.

Der Ausgang kann notstromversorgt werden. Dies ist bei der Berechnung der Akkukapazitat zu beriicksichtigen.

FE

Funktionserde: kann beim Anschlieen einer Rauchmelder-Linie fiir den Anschluss des Kabelschirms verwendet werden.
Darf ausschlieBlich nur fir den Anschluss des Kabelschirms verwendet werden.

LINIE / RT x

Linienanschluss: wird zum Anschluss einer Rauchmelder- oder einer RWA-Bedienstellen-Linie verwendet. Zudem
kénnen Fremdsysteme (wie z.B. BMA) angeschlossen werden.

LINIE / RM x

Es kénnen maximal 30 Rauchmelder oder 10 RWA-Bedienstellen angeschlossen werden.
Der Anschluss ist dauerhaft kurzschlussfest und die verwendete Sicherung ist selbstriickstellend.
Die Leitungsuberwachung erfolgt mit Hilfe des EM-L01.

MOT.A x / MOT.B x
E/HS

Gruppe (Polwechsel): wird zum Anschluss von konventionellen Polwechselantrieben verwendet.
MOT.A x und MOT.B x werden zur Versorgung und zur Steuerung der Fahrtrichtung benétigt.

Der maximale Ausgangsstrom der Versorgung betragt 10 A.

Die Versorgung ist dauerhaft kurzschlussfest und die verwendete Sicherung ist selbstriickstellend.
E/HS wird zur Leitungsuberwachung und zur Auslésung des Schnelllaufs verwendet.

n.c. Die Klemme ist nicht angeschlossen.
N+ Nicht notstromversorgte Betriebsspannung: wird zur Versorgung externer Peripherie verwendet.
Der Ausgangsspannungsbereich liegt zwischen 22 V DC und 24 V DC.
Der maximale Ausgangsstrom betragt 440 mA.
P- Gruppenbezugspotential / Gruppenminus: wird als Bezugspotential fir externe Antriebe verwendet.
Darf nicht mit — verbunden werden.
Die Gruppenbezugspotentiale mehrerer Power Supply Module dirfen untereinander nicht verbunden werden.
+ Notstromversorgte Betriebsspannung: wird zur Versorgung externer Peripherie verwendet.
Die Stromaufnahme der angeschlossenen Peripherie muss bei der Berechnung der Akkukapazitat beriicksichtigt wer-
den.
Der Ausgangsspannungsbereich liegt zwischen 19 V DC und 27 V DC.
Der maximale Ausgangsstrom betragt 440 mA.
SGI x Die Funktion ist noch nicht implementiert.
SNT+/ SNT- Netzteilanschluss: darf ausschlielich nur zum Anschluss der Primarenergieversorgung (Schaltnetzteil) verwendet
werden.
TCSU1 Temperatursensoranschluss: darf ausschlieRlich nur zum Anschluss des TCSU1-RJ12 verwendet werden.
Die maximale Kabellange sollte 2 m nicht Uberschreiten, um einen dauerhaft sicheren Betrieb zu gewahrleisten.
TP-C1 Touchpanelanschluss: darf ausschlieRlich nur zum Anschluss des TP-C1-35-RJ12 verwendet werden.
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[Inbetriebnahme und Konfiguration mit der SCS Software

Die Inbetriebnahme und Programmierung erfolgt durch die die D+H Service and Configuration Suite (SCS).

Uber SCS programmierbare Funktionen:
CM: AM 24 : AM 230 :

1. Bezeichnung 1. Bezeichnung 1. Bezeichnung
Digitaler Eingang 1.2 Gruppe 1 Gruppe 1
2 Eins\e\lungenl ‘ . 29 2meten) 2. Einstellungsn 2. Einstellungen
fmaxmal 20 Zeichen! Bezsichnung: | || imaximal 20 Zeicher) Bezeichnung: | || meimal 20 Zeichen)
Fonktionaitat Auswahi:
imerfunidionalitat Auswal < st 2| Min Gruppe (Polwechsel) [ Bei Al
® Minus-Aktv rkmer Pl Ao et it AT 20 Puls) Do iderstand) Kurzsch|Gruppe (ACB) Zustand Y =
Alam-Reset mit RT-Zu Gruppe {Fedemicklaufmotor) Bei ACN Kommunikationsstérung Zu
[ Invertient A Flesss mit Stopp O Bei Al Haftmagnet
Alam und Alam-Reset mit RT-Zu-Puls) Bei AcH|Ausldsebeschlag (®) Tastbetieb Zu (O Speicherbetrieb Zu
Ubemehmen Abbr{ Stdrung Alarmmittel O Tasth o @ 5 e b A
Ve qung ‘astbetriel peicherbetriet
3. Verknipfungen, denen der digiale Eingang zugeordnet ist ® Tastbetd Yoo [ Auf - Nachtiggenng
/}( RWAVerkripfung 1 () Tastbetieb Auf @) Speicherbetrieb Auf (] Ak Lot e 5 5 )
[ Af - Nachtiggenung - Laufzeitbegrenzung Aktiv 5
[ Auf - Laufzsitbegrenzung Aktiv 000 Selnde Liftungszei Akdiv DOO| Minuter
Liftungszeit Akt 000 _ [ Gruppenstorung lost Alam aus
[ Gruppenstérung lést Alam aus g Netzaustall 2
Alarm Machtakten
0 Zu
1. Bezeichnung [ Alam mit HS
Potentialfreier Ausgang 1 b4 Alam Nachtakten Umachatzed 05 =] Selaund
U hatzet |0.5 :Skd mschaitzel E ~ erunden
2 Einstellungen et s — < < [ Auf-Verzbgeung 0 S sd [0 min 0 3| sek
| neimal 20 Zechen) [J Zu-Verzégenung 0 S| 5d [0 < | Min. [0 < | Sek = - . 5 - = -
Furktionaltat Auswaht [ Auf-Verzbgenung 0 s 0 flmn [0 =] sek L] ZuVerzagening BT =] Min ] sek
Tmerfurktionaitat Auswahi Sl Esdl0 Fma 0 2 [] Alam-Verzdaerung 0 S5 0 2 mn [0 %] sek O] Aam-erzigenng 0 5 (& [0 2 Mn 0 2 Sek
Alam-Pu . i
] Tkt ki Pesiodendan yom Reset-Puls e Verharis: 20 [5] % Netzausfal-Zu-Verzogerung [0 = | Std. 0 2| Min. [0 2] sek Letungsliberwachung
[ Ausgang invertiet [ ﬁ":x['zgurﬂ‘cmnrwdm Letungsiiberwachung [ Spannungsfreischatten |7 13| Minuten
Obemehmen Abbrechen [ Spannungsfreischatten |3 | Minuten M e
Sicherung (10 |5 A
3. Verknipfungen. denen der digitale Ausgang zugeordnet ist
7 Ubemeh Abbrech
Zff- RWAVerkniipfung 1 emenmen en
Standardkonfiguration TMA : Alarm mit HS
I D . .
Steuer Modul (CM) oy CCﬁT%NG- Diese Funkt'%n d:rf nurin
. . . . Linie 1 erbindung mit entsprechenden D+ igh-
Die potentialfreien Ausgange des Steuer Mo- d
p . . gang . _ Speed Antrieben genutzt werden.
duls sind bei allen Standardzentralen mit einer 2. Einstellungen Bei Anschluss von D+H Antrieben ohne
durchgehende Sammelstérungsmeldung X1 Bezeichnung || imama 20 Zeichen) . . .
9 9 ng 2 M rurlokel ricksetzbar High-Speed oder Fremdantrieben kann die
und Sammelalarmmeldung X2 vorkonfiguriert. .. . -
Lo s > 7 Linienstiung lést Aarm aus Aktivierung zur Zerstérung des Antriebes
Die digitalen Eingange X6.2 und X6.3 sind als . \
[ Zwer Melder-Abhangicket fiihren!

Zentral-Auf und Zentral-Zu Signale vorkonfek-

L [] Reset bei anstehendem Alam an der RM-Linie
tioniert.

[] RT-Zu Eingang erzeugt Puls
[ Alam-Verzégeung 0 tlsd 0 + | Min. |0 < | Sek

Linien-Typ: | Standard ~

Ubemehmen Abbrechen
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|Beschreibung der Softwarefunktionen

Bezeichnung Anschluss Beschreibung
Digitaler Ausgang Ausgang invertiert Der Ausgang gibt den Zustand der Verknupfung invertiert aus.

Funktionalitdt Auswahl RWA-Verknupfung: Alarm / Alarm Reset / Alarm Puls / Stérung / Nicht Zu
Luftungsverknipfung: Nicht Zu / LT Auf Weiterleitung / LT Zu Weiterleitung

Notstromversorgt Der Ausgang wird auch bei Netzausfall angesteuert. Bei der Berechnung der Akku-
kapazitat mussen 0,072 Ah zusatzlich bertcksichtigt werden. Zusatzlich muss die
Stromaufnahme der angeschlossenen Peripherie berlcksichtigt werden.

Funktionalitat RWA-Verknupfung: Alarm / Alarm Puls / Alarm Reset und RT Zu / Alarm und Alarm
Reset mit RT-Zu / Stérung
Laftungsverkniipfung: LT Auf / LT Zu / LT Stopp / LT Aufpuls / LT Zupuls / LT Auf und
Zupuls / LT Zu und Aufpuls / LT Aufpuls und Zupuls

Digitaler Eingang Invertiert Der Zustand des Eingangs wird invertiert an die Verknlpfung weitergegeben.

Minus-Aktiv Der Eingang wird aktiviert, wenn er gegen - geschaltet wird.

Plus-Aktiv Der Eingang wird aktiviert, wenn er gegen P+ oder N+ geschaltet wird.

Gruppe Aktortyp Die Gruppe wird zur Ansteuerung von ACB-Antrieben oder Polwechselantrieben
verwendet. Der verwendete Typ muss fir jede Gruppe ausgewahlt werden.

Alarm Nachtakten Die Gruppe wird bei einem Alarm 30 Minuten lang einmal alle 2 Minuten anges-
teuert. Diese Funktion ist eine Anforderung gemaf VdS 2581.

Auf-Laufzeitbegrenzung Die Gruppe fahrt fur die eingestellte Zeit in Auf-Richtung, wenn der Luftungstaster in
Auf-Richtung betatigt wird.

Auf-Nachtriggerung Die Gruppe fahrt abermals fir die eingestellte Zeit in Auf-Richtung, wenn der Luf-
tungstaster nochmals in Auf-Richtung betétigt wird.

Bei Alarm Zu Die Gruppe fahrt in Richtung Zu, wenn die RWA-Verkniipfung, welcher die Gruppe
zugeordnet ist, ausgelost ist.

Bei Kommunikationsstérung Zu | Die Gruppe fahrt in Richtung Zu, wenn innerhalb einer Verkniipfung, welcher die
Gruppe zugeordnet ist, eine Kommunikationsstorung vorliegt.

Gruppenstérung I6st Alarm aus | Bei einer Gruppenstérung (z.B. bei unterbrochener Uberwachungsleitung oder ein
adressierter ACB-Antrieb ist nicht erreichbar) wird die RWA-Verkniipfung ausgeldst,
welcher die Gruppe zugeordnet ist.

Luftungszeit Aktiv Die Gruppe fahrt nach Ablauf der eingestellten Liftungszeit automatisch wieder in
Richtung Zu.

Netzausfall Zu Die Gruppe fahrt bei einem Netzausfall automatisch in Richtung Zu. Nur die Grup-
pen der Zentrale im Zustand Netzausfall fahren in Richtung Zu. Gruppen in der
gleichen Verknipfung einer anderen CPS-M bleiben davon unberiihrt.

Speicherbetrieb Auf Die Gruppe fahrt durch einmaliges Driicken auf einen Liftungstaster der Luftungs-
verknuipfung in Richtung Auf.

Speicherbetrieb Zu Die Gruppe fahrt durch einmaliges Driicken auf einen Liftungstaster der Liftungs-
verknlpfung in Richtung Zu.

Stopp-Haltefunktion Die Versorgungsleitungen MOT.A x und MOT.B x werden im Stopp kurzgeschlossen.
Ein Kurzschluss zwischen diesen beiden Leitungen kann in diesem Zustand nicht
mehr als Stérung erkannt werden.

Tastbetrieb Auf Die Gruppe fahrt in Richtung Auf, solange der Luftungstaster der Luftungsverknip-
fung betatigt wird.

Tastbetrieb Zu Die Gruppe fahrt in Richtung Zu, solange ein Luftungstaster der Liftungsverknip-
fung betatigt wird.

Linie Linienstérung 16st Alarm aus Bei einer Linienstorung (z.B. bei unterbrochener Leitung) wird die RWA-Verknilipfung
ausgel6st, welcher die Linie zugeordnet ist.

RM nur lokal riicksetzbar Ein Rauchmelder-Alarm kann nicht durch Driicken auf Taster ,RWA-Zu* im
RWA-Taster zurtickgestellt werden. Eine Alarmruckstellung Uber das Touchpanel ist
moglich.

Zwei-Melder-Abhangigkeit (Nur mit SD-O 371/FO 1362) Alarm wird nur ausgeldst, wenn mindestens zwei
Rauchmelder einer Linie ansprechen. Ein Tauschungsalarm eines Rauchmelders
wird verhindert. Es miissen immer zwei Rauchmelder in einem Raum installiert sein.
Ist nur ein Rauchmelder an einer Linie angeschlossen, Funktion auf OFF!

Potentialfreier Ausgang | Ausgang invertiert Der Ausgang gibt den Zustand der Verknipfung invertiert aus.

Funktionalitat Auswahl RWA-Verknupfung: Alarm / Alarm Reset / Alarm Puls / Stérung / Nicht Zu
Luftungsverknipfung: Nicht Zu / LT Auf Weiterleitung / LT Zu Weiterleitung

Notstromversorgt Der Ausgang wird auch bei Netzausfall angesteuert. Dies muss bei der Berechnung

(monostabil, CM) der Akkukapazitat berticksichtigt werden.

Failsafe Netzausfall Hiermit kann der Zustand des potentialfreien Kontakts definiert werden, der bei

(bistabil, BRM) einem Ausfall der Netz- und Akkuversorgung eingenommen werden soll. Wird die
Konfiguration ,Keiner“ ausgewabhlt, bleibt der letzte Zustand erhalten.

Ereignisspeicher intern Alle Zustandsanderungen der CPS-M werden mit Zeitstempel in einem Ereignisspei-
cher geschrieben. Diese kdnnen Uber die SCS-Software ausgelesen werden.
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|Bedienung - Touchpanel (optional)

Startbildschirm Einstellungen Module
* Anzeige des Gesamtstatus der + Einstellung der Anzeigesprache  + Ubersicht aller eingesetzten
Zentrale Module

* Anzeige der jeweiligen Zustan-
de analog zu den LEDs auf
dem jeweiligen Modul

CM - Steuermodul

* Anzeige des Modulzustandes
* Anzeiges des Status der Ein-
und Ausgange

AM 24 - Aktormodul TMA - Auslosemodul IOM - 1/0-Modul

* Anzeige des Modulzustandes * Anzeige des Modulzustandes * Anzeige des Modulzustandes
» Statusanzeige der Gruppen » Statusanzeige der Linien » Anzeiges des Status der Ein-
+ Statusanzeige der Ein- und + Ein- und Ausschalten, sowie und Ausgange

Ausgange Rucksetzen der Linien

» Statusanzeige der Ein- und
Ausgange

AM 230 - Aktormodul

* Anzeige des Modulzustandes

+ Statusanzeige der Gruppen

+ Statusanzeige der Ein- und
Ausgange

BRM - Relaismodul

* Anzeige des Modulzustandes
» Anzeiges des Status der Ein-

und Ausgange
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|Bedienung - Tagliche Liiftung

Liftungstaster oder RWA-Taster mit Liiftungsfunktion RT 45-LT erforderlich.

SchlieRen Stop

|Bedienung - Wetterautomatik

Bei angeschlossenem Wind- oder Regenmelder.

Bei Auslosung des entsprechenden Sensors wird die Gruppe der
Zentrale geschlossen. Bei einem RWA-Alarm lauft die Anlage auch bei
Wind oder Regen auf.

Nicht Giber den Rauchabzugstaster liiften, da sonst die Gefahr
eines Wind- oder Wasserschadens besteht.

Soll bei schlechtem Wetter Spaltliftung betrieben werden, so kann die
Wetterautomatik mit einem optionalen Automatikschalter abgeschal-
tet werden.

Ist kein Automatikschalter vorhanden, ist Spaltliiftungsbetrieb

bei schlechtem Wetter nicht méglich. Wenn die Wetterautomatik
eingeschaltet ist, lauft die Anlage bei Wind oder Regen zu.

§ie lauft nach Wind- oder Regenende nicht automatisch wieder auf. LT 84-U-W
Offnung der Anlage zum Liften Gber den Liftungstaster.

Automatic
on/off

|Bedienung - RWA

Betrieb OK g~ | &1 /\
\ g d-

Sicherheitsanlage, schiitzt

DH=
Menschenleben und Sachwerte! ///'& / ALARM
Funktionspriifung einmal jahrlich . N — — -
durch einen vom Hersteller Storung Q< -@ « ¥ i~ "\

autorisierten Fachbetrieb. \&l/d

Alarm pod
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[Bedienung - Auslésen bei Alarm

Manuelles Offnen durch Rauchabzugstaster

RT 45

NP2

»He

(TMA)

Automatisches Offnen durch Fremdansteuerung (z.B. BMZ)

0 )

Frem::lansteuerung » ﬁ

T~

" cPs-m1
(TMA)

|[Bedienung - SchlieRen nach Alarm

Bei manueller Auslésung durch Rauchabzugstaster

Offnen der Gehause (Zentrale und Taster) @

mit Hilfe der beiliegenden Schlussel.

Bei Auslésung durch Brandmelder oder Fremdansteuerung

Reset =
@ OFF / ON

Fremdansteuerung :?risé':';

NotschlieBen bei nicht riickstellbarem Alarm

S

@

Kundendienst /
Service
CPS-M1
(TP-C1) |5 L
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|Garantie |

|Entsorgung

Auf alle D+H-Artikel erhalten Sie 2 Jahre Garantie ab belegter Uber-
gabe der Anlage bis max. 3 Jahre nach Auslieferungsdatum, wenn

die Montage bzw. Inbetriebnahme durch einen von D+H autorisierten
Service- und Vertriebspartner durchgefuhrt wurde.

Bei Anschluss von D+H-Komponenten an Fremdanlagen oder Ver-
mischung von D+H-Produkten mit Teilen anderer Hersteller erlischt die
D+H-Garantie.

Elektrogerate, Zubehdr, Batterien und Verpackungen sollen einer
umweltgerechten Wiederverwertung zugefuhrt werden. Werfen Sie
Elektrogerate und Batterien nicht in den Hausmull!

Nur fur EU-Lander:

Gemal der Europaischen Richtlinie 2012/19/EU Uber Elektro- und Elek-
tronik-Altgerate und ihrer Umsetzung in nationales Recht mussen nicht
mehr gebrauchsfahige Elektrogerate getrennt gesammelt und einer
umweltgerechten Wiederverwertung zugefihrt werden.

[Inspektion |

|Wartung und Reinigung

Regelmalige Sichtkontrolle zwischen den Wartungen durch den Betrei-
ber oder eingewiesene Person.
Mangel sofort beseitigen.

Anzeigen:

» Grline LEDs in den Tastern missen leuchten.

» Gelbe LEDs in den Tastern und der Zentrale dirfen nicht leuchten
oder blinken (Stoérung)

» Wenn die griinen LEDs nicht leuchten, oder die gelben LEDs
leuchten oder blinken, Kundendienst kontaktieren.

Besichtigung:

» Alle Gerate und Kabelanschlisse auf dufiere Beschadigung und
Verschmutzung prifen.

» Brandmelder, Rauchabzugstaster, Rauchabziige usw. diirfen nicht
durch Lagergut oder bauliche Veranderungen in ihrer Funktion
beeintrachtigt werden.

D+H Mechatronic AG
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Fax : +4940-605 65 254
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© 2022 D+H Mechatronic AG, Ammersbek

Einmal jahrlich durch eine durch den Geratehersteller autorisierte
Fachfirma.

Wartungs- und Reinigungsarbeiten nur in spannungsfreien Zustand
durchfiihren.

Prifplakette erneuern, Betriebsbuch fiihren.

Die Inspektion und Wartung hat gemaR den D+H-Wartungshinweisen
zu erfolgen.

Es sind jeweils die aktuellen D+H Wartungshinweise maRgebend.
Ein von D+H autorisierter Fachbetrieb erhalt diese automatisch und
wurde von D+H speziell geschult diese Wartung fachgerecht durch-
zufiihren.

Bei der Wartung sind folgende Priifungen durchzuflihren:

+ AuRere Begutachtung / Inspektion der Systemkomponenten

+ Uberpriifung aller relevanten Spannungsversorgungseinheiten
» Funktionsstest der angeschlossenen Systemkomponenten

» Protokollierung der fachgerechten Wartungsausfiihrung und

» Kennzeichnung gemaR Vorgaben

Es durfen nur original D+H-Ersatzteile verwendet werden. Eine Instand-
setzung erfolgt ausschlieBlich durch D+H.

Wischen Sie Verschmutzungen mit einem trockenen, weichen Tuch ab.
Verwenden Sie keine Reinigungs- oder Lésemittel.

Technische Anderungen vorbehalten.
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